Tuner-Einschub Analoge Festlegen der Kalibrieren Darstellungsart: Zuordnung dér Programmierbefehle
Tendenzanzeigen Bezugsebene der Phase polar und kartesisch (blau) zu den Bedienelementen
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Kalibrieren Gruppenlaufzeitmessung Messung von Spannungs- Darstellungsart:
der s-Parametern, oder linear oder logarithmisch ZF-Ausginge  Ausginge Schreiberausgénge
- Amplitude Impedangen Quotienten- absolut oder normiert 20 kHz firr analoges  (mikroprozessorgesteuert)
und Admittanzen - messung Wobbeln fiir digitales Wobbeln
- Codenummernliste fiir die Grundsoftware ZPV-K1 Lo Tabelle der Einstellbefehle
1 Programmstart Y=1 Sender SMPU Ausgabe-Wobbeimessungen Parametermessungen | Einheit Grafik , . ' . Steuerzeichen Einstellung
Y=2 Sender SMLU 35 Soli-/Istwert-Vergleich, Grenzwerteingabe wie 62 Reflexionsfaktor- linear nach | dimgnsionslos, X e (Punkte stehen e
Y=3 Sender SMDS - Displayausgabe bei 33 messung Betrag u. Phase! Grad Diagramme . ‘ fiir einzusetzen-
Y=4 Sender SMS 37 Soli-/Istwert-Vergleich, ~ Grenzwerteingabe wie 63 Reflexionsfaktor- linear mit Real- | dimensionslos 85 Smith-Diagramm T$ = (Uberschnft de Ziffern)
Druckerausgabe bei 33 messung u. Imaginarteil chen)* 4 SO )‘
Eingabedaten Einheit 65 Reflexionsfaktor- log. nach Be- * dB, Grad 86 Smith-Diagramm +10 dB T$ = “(Uberschritt ' Dl ich
> therre quenz MHz Ablauf des Programms messung trag u. Phase g chen)* u o AR.. Amplltpdenbefe"?h
3 MeBpegel dBm 39 Warteschleife 1 s 66 VSWR-Messung dimensionslos, o 2 i FR.. Frequenzbereich -
6 Verschiebung der Bezugsebene om 41 Warteschleife 0,1 s | Grad 87 Smith-Diagramm —10 dB T$‘ = (Uberschrift, G¢ Tendenzanzelge AUS
7 Rel. Dielektrizititskonstante ¢, 42 Haltepunkt 67 Impedanzmessung nach 2, Grad chen)”. G1 Tendenzanze geElN
9 Wobbel-Startfrequenz MHz 43 Programm ausdrucken o :39“’:3 und Phase . ; o 88 Polar-Diagramm ¥ = AuBenkreis HZ..... Frequenzwerl S
10 Wobbel-Stopfrequenz MHz . mpedanzmessung mi T$ =% Uberschnft 20 Zei-
11 WobbelschriF;twgite MHz Elnzelmessungen Real- und Imaginéf‘teil H - ( : . K¢ SChre'beraUSQabe A
13 Markenanzah! . 73 Acmittanzmessung nach © mS, Grad L .
14 Frequenzhub fur Gruppenlaufzeitmessung kHz Vektormessungen ) Einheit Betrag und Phase 89 Zusatzliche Skalierung polar PO....
45 lipanln:ngsmessung linear mV, Grad 74 Admittanzmessung mit . ms 90 Kartes Diagramm, Frequenz- SH -
Betriebseinstellung ana . I Real- und Imaginérteil : achse linear , St Normale MeBgeschwindigkeit
17 Impedanz der MeBanordnung 50 Q 48 Spannungsmessting linear, bezogen  dimensionslos, 75 Ubertragungstfaktor- linear nach Be- - dimensionslos, TE Eot a T Bgesb t b 9 R
18 Impedanz der MeBanordnung 75 Kanal A Grad messung trag u. Phase = Grad - xterner Triggerbetrie
19 Parametermessung mit Richtkopplern 47 Spannungsmessung log dBm, Grad 77 Ubertragungsfaktor- linear mit Real- *  dimensionslos Tl interner Trlggerbetrleb :
21 Parametermessung ohne Richtkoppler Kanal A messung u. Imaginarteil ) TR -Referenzwert (10 ASCII Zelchen)
22 Filter einschalten 49 Spannungsmessung log., bezogen  dB, Grad 78 Ubertragungsfaktos- log. nach Be- . dB, Grad 91 Kartes. Diagramm, Frequenz- TS Gerétestatuswort (10 ASCI I-Zeichen)
© 23 Filter ausschalten 5 ganal A i V. Grad messung trag u. Phase | achse log. :
; 5 o pannungsmessung inear mV, Gra ‘
: gg E:Z::::g::g t;:gzgzﬁzg:z;z: :E‘:sc:haal:?er:\ Kana! B Gruppenlaufzeitmessungen 92 Zusatzliche Skalierung karte-
: 9 9 51 Spannungsmessung linear, bezogen  dimensionsios, | 82 Gruppenlaufzeitmessung . us sisch
Eichung/Referenzwerte Kanal B Grad statisch . Grafische MeBwertausgabe Tabelle der Ausgabebefeme
27 Betrag (Realteil) als Referenzwert speichern 53 Spannungsmessung log dBm, Grad 83 Sruppgnliufzenmessung PomS 96 im Smith- oder Pola?diagramm .
STy . . c H = N P N
29 Phase (Imaginérteil), Gruppenlaufzeit als Referenzwert Kanal B ynamis 97 Betrag (Realteil) im kartesi- Steuer- - ;Sekundar-Adresse Aussab,e !
.. speichem 54 Spannungsmessung log., bezogen dB, Grad Gleichspannungsmessung schen Diagramm zeichen e seatot
30 Parameter eichen Kanal B 84 Spannungsmessung am \Y A rtai " : . .
31 Eichung fii i i 55 Messung Spannungsver-  linear dimensionslos ’ 98 Phase (Imaginérteil, Gruppen : L
ichung fiir dynamische Gruppenlaufzeitmessung haltnis Kanal B/A Grad : ADC-Eingang laufzeit) im kartesischen Dia- ASCIHI- qutronlx )
Atisgabe Einzelmessungen 57 Messung Spannungsver- linear, bezogen  dimensionslos, gramm Code 4051 g :
33 Soll-/istwert-Vergleich,  H1 = oberer Grenzwert haltnis Kanal B/A Grad AD h -8 GleIChspannung an ADC Buch
Displayausgabe Betrag (Realteil) 58 Messung Spannungsver- log. dB, Grad DS q b4 Geratestatu3wort (véfsc
H2 = oberer Grenzwert héltnis Kanal B/A . LR c ‘g " Linke und rechte Anzel :;
Phase (Imaginarteil) 59 Messung Spannungsver- log., bezogen dB, Grad LX S ‘, '1 ) Linke A ; 9
L1 = unterer Grenzwert héltnis Kanal B/A a . inke- nzelge.
Betrag (Realteil) RA e 5 : MeBbereich v n Kanal
L2 = unterer Grenzwert RB f 6 . MeBbereich von Kanal B.
Phase (Imaginarteil), RF g 7 Frequenzbere:ch des Emschubs
34 Soll-/Istwert-Vergleich,  Grenzwerteingabe wie RX b 2 Rechte Anz lge o i
Druckerausgabe bei 33 SR i 9 : Referenzwert (versch sselt) :




